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Koridory verejné infrastruktury pro verejné prospésné stavby s moznosti vyvlastnéni

n [T kp-o Koridory pro stavby dopravni infrastruktury
Dj:[l KT-O Koridory pro stavby technické infrastruktury
Plochy pro vefejné prospésna opatieni s moznosti vyvlastnéni
U111l zalozeni prvk(i tizemniho systému ekologické stability - biokoridory / biocentra - ru$eno
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Spravni organ, ktery zménu vydal:
Zastupitelstvo mésta Rosice

I
Datum nabyti G&innosti:
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Wiy - Pofizovatel: Méstsky urad Rosice

} Odbor stavebni ufad, afad tzemniho planovani

/ Jméno a pfijmeni opravnéné osoby pofizovatele:
Ing. Dasa Plucarova
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Funkce:
otisk ufedniho razitka a podpis
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OBJEDNATEL: Mésto Rosice
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Palackého nam. 13, 665 01 Rosice u Brna
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L
zastoupené: Mgr. Andrea Trojanova, starostka
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ZPRACOVATEL: PS studio s.r.o., Revolu¢éni 999/24d, 691 45 Podivin
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Zodpovédny projektant: Ing. arch. Pavel Semora
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Kontakt:[1+420 774 738 101, semorapsstudio@gmail.com
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Autorizace CKA 3495 pro tzemni planovani a architekturu

autorizacni razitko, podpis

STUPEN:

Nézev dokumentace:

Poloha vyfezi |
Zména €. 1 uzemniho planu Rosice

V ramci

Méfitko: Datum:

et Vefejné prospésné stavby, 1:5000|  1/2023

spravniho tzemi !
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I. Uzemni plan "Vyrok"
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